Mechanizacja rolnictwa - zajęcia on-line 25.05.2020r

Prowadzący: Andrzej Kazimierczyk

Materiały i zagadnienia do opracowania w ramach zajęć on-line. 

Uwaga! Wszystkie zadania na prace zaliczeniowe wysłałem już do RCKU i są opublikowane w zakładce Prace kontrolne: http://rcku-namyslow.pl/?page_id=43

1. Dodatkowe wyposażenie ciągników rolniczych
2. Instalacja elektryczna ciągników rolniczych



Proszę zapoznać się z fragmentem podręcznika Pojazdy cz.3 (materiały związaną z omawianymi tematami). 

Proszę zwrócić szczególnie uwagę na rodzaje regulacji podnośnika hydraulicznego ciągnika rolniczego:
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Link do podręcznika:

Pojazdy cz.3.pdf

https://www.dropbox.com/s/ytbydkrzxqv8u1w/Pojazdy%20cz.3.pdf?dl=0
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Regulacja kopiujaca — podnosnik nie ingeruje w prace narzedzia,
ktére musi by¢ wyposazone w kopiujace teren koto podporowe.
Regulacja pozycyjna — podnos$nik utrzymuje narzedzie na ustalonej
wysokosci (gtebokosci) pracy narzedzia bez kot podporowych np.
opryskiwacz, kultywator. Kazda zmiana potozenia ciggnika powo-
duje zmiane gtebokosci pracy narzedzia. Regulacja ta stosowana
jest na terenach ptaskich.

Regulacja sitowa — podnosnik reaguje na zmiany sit oporu stawiane przez
narzedzia i zmienia gteboko$¢ pracy narzedzia. Przy zwiekszaniu sie sit
oporu zmniejsza giebokos¢ pracy narzedzia, przy zmniejszaniu sie tych
sit zwigksza glebokos¢ pracy. Regulacje te stosuje sig na jednorodnych
glebach, umozliwia ona petne wykorzystanie mocy ciggnika.
Regulacja cisnieniowa — stosowana przy wspotpracy z maszynami
przyczepianymi, umozliwia docigzanie kot napedowych ciggnika
ciezarem przyczepionej maszyny.

Regulacja mieszana - to potaczenie regulacji pozycyjnej i sitowej.
Podnosnik reaguje na zmienne opory narzedzia i jednoczesnie sta-
ra sie utrzymac zadang pozycje wspétpracujgcego narzedzia — do
wykorzystania na glebach o zmiennym oporze.




